Opracowat: mgr inz. Krzysztof Janiszewski ZS nrl w Waggrowcu

Instrukcja do ¢wiczenia

Temat éwiczenia: Sterowanie suportem rewolwerowym obrabiarki

1. Opis dziatania urzadzenia

Suport z glowica rewolwerowa zaczyna przesuwac si¢ w prawo gdy zostanie naci$nigty przycisk
START S4. po osiagnigciu przez suport kranhcowego prawego potozenia (wysterowany czujnik B2)
nastepuje odliczenie przez przekaznik czasowy czasu t=3s i zalgczenie ruchu powrotnego. W czasie
przerwy t=3s nastgpi wykonanie operacji obrobczej(nie ujetej] w tym zadaniu). Powrocenie suportu do
pozycji wyjsciowej (wysterowany czujnik B1) spowoduje wylaczenie napedu. Nastgpny cykl nalezy
zainicjowa¢ ponownie przyciskajac przycisk START. Wytaczenie ruchu posuwowego przyciskiem
STOP w trakcie ruchu posuwowego spowoduje zatrzymanie glowicy 1 konieczno$¢ recznego
przesunigcia glowicy do pozycji wyjsciowej w trybie awaryjnym.

Nalezy zmontowac instalacje elektryczng i uruchomi¢ urzadzenie.

2. Rysunek pogladowy (plan sytuacyjny)
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3. Schemat elektryczny obwodu glownego zasilania napedu wzdtuznego suportu
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4. Schemat elektryczny obwodu sterowania posuwu wzdtuznego suportu
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